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Sprint statt Hurdenlauf

Josua Schade | Stefan Kemmler







Sichere Datenubertragung an die Maschine

I0LLER

s
’ %5 Ident Nr 2
- Siemens_840D_Fraeser

I0LLER
ot " Ident-Nr 132017-50
B: Bez. Tap 14X1.25
Ident-Nr.  W1-009 TOLLER
Bez. Schaftfraser D36 R2.0
T-Nr. 7 Adp.Nr. 3

ZRA 186,157 XRA 18,054
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Nachstes automatisches Update in 25 Sekunden
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Einrichteblalt messen (Index) Delaildaten Werkzeuy Datlenausgabe  Dokumente
Adaptaer

FRRA-Nr.

# wene

1 4 321

- -
Webe |

34.011
=8.006
0.000
0.000
0.000

Masswerte

Messung
Lingsmal
Quermald
Winkel 1
Winkel 2

Wert
83,910
23,999
270,01
206,55

Ditt.
0,044
0,262

CAZWin

Help

Tol.

fdenu




Al 19012017 EES 2
L M 1 E 12:18 (] '
NC Extend/wks.dir/WELLE.LPD/MP61 INDEX
+7 6.1 RESET MRD
: ) ) , : Adapt”
UTR T D Typ SL ARadius LangeX LangeZ LangeY Radius Lange
1.1 111 1 568 38 -0.430 71.257 11.250 0.000 0.000 0. +0
119 1 1260 00 0.000 174.263 0.000 87.149  -15.8082 0. B
1.2 121 1 568 98 0.000 70.000 0.000 0.000 0.000 0.
122 1 568 90 0.000 70.000 0.000 “ 0.000 0.000 0. -0._
9 1Bez.  Schiitten 2, Lings 2_25-01-2017_07-43-1€ =
{ ZRA 83,910 XRA 23,999
2" W1 270,01 W2 206,55
3.
3. Masch.-Nr.  OP160 ERB-NI.  Welle T0
41 411 Sichern
42 421 1 568 90 0.000 140.325
D
51 511 1 568 960 0.000 35.265 120.254 0.000 Importieren
52 521 1 568 980 8.000 68.325 0.000 0.000
a1 L1114 EQA 0N nann RO 240 10 9?8 A AN nann 1] ¥ TD
- I - Exportieren
. . Ablauf Programm | Programm- | Einheiten | Messen / BUC
Einrichten Steuern Fahren Beeinfl. Bedienen | Uberwach. i
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